智能制造与控制工程学院
2026级 机器人系统集成微专业招生简章
（2026年）
1、  机器人系统集成微专业简介
机器人系统集成微专业面向长三角智能制造产业对机器人技术人才的迫切需求，培养掌握机器人系统集成单元设计、编程、调试全流程能力的应用型工程技术人才。毕业生可胜任机器人系统集成工程师、自动化产线调试工程师、智能制造运维工程师等岗位，具备对接《工业机器人系统运维员》高级工职业技能等级考核的实操能力。
本微专业为非智能制造工程专业本科生提供适应技术融合趋势、满足产业前沿需求的系统学习路径，采用“线上理论教学+线下集中实训”两阶段培养体系。线上阶段，依托自建在线课程平台与企业案例资源库，通过模块化视频课程、虚拟仿真实验与在线项目研讨，帮助学生系统掌握机器人系统集成核心知识；线下阶段，进入校内实训中心开展集中实训，依托机器人系统集成单元等典型工业场景，完成从“认知—仿真—实操—创新”的能力跃迁，最终实现从项目学习到产业实践的能力跃升。
2、 培养目标
针对我校非智能制造工程专业本科生，培养具有扎实的自然科学及工程基础知识、良好的人文素养和职业道德，具备良好的跨学科沟通协作与终身学习能力，掌握机器人系统设计与编程、集成系统联调等专业知识，具有较强的工程实践与应用能力，能够在机器人系统集成、智能产线运维与开发、自动化产线设计等领域从事技术开发、系统调试、项目管理和应用支持等工作的德智体美劳全面发展的高素质复合型应用技术人才。
培养目标1：使学生通过灵活且系统的微专业培养，掌握机器人系统集成的核心技术与工程方法，具备解决典型工业场景中复杂系统集成问题的专业素养与行业从业能力。
培养目标2：具备自主学习和终身学习的意识，能够追踪机器人与智能制造领域的前沿技术，通过持续学习不断提升专业能力，以适应智能制造产业的快速迭代与发展。
培养目标3：在综合考虑工程与社会、健康、安全、法律、环境、文化等制约因素的基础上，能够胜任机器人系统集成、产线智能化升级、智能设备运维与管理等工作，成为该领域的高素质复合型应用技术人才或项目管理者。
3、 培养要求
通过学习“机器人系统集成”微专业，学生将系统学习机器人编程与操作、PLC与机器人协同控制、机器视觉、产线系统联调等核心技术，同时通过“基础单元实训”与“系统集成综合项目”的对比式训练、虚拟仿真实验等环节，深入参与从需求分析、方案设计到系统集成调试的全流程，有效强化工程实践与系统集成能力。
4、 招生对象及条件
1. 选拔对象为全校理工科专业本科二年级在校生，每年招生规模为 30人。
2. 选拔原则遵循“自愿报名、兴趣主导、择优录取”。
3. 先修课程要求：高等数学、大学物理、电工电子学。学生满足先修课程平均绩点 ≥ 2.3，且在校期间无违纪违规记录。
4.微专业课程修读时间为 1.5年，课程成绩单独管理，完成全部课程并修满规定学分后，可获得“机器人系统集成”微专业证书。
5、 学制及证书授予
1. 机器人系统集成微专业培养周期为1.5年，开课学期为第3、4、5学期。
2. 微专业课程成绩单独管理，不计入主修专业成绩单。
3. 学生在本科毕业或结业离校前，修完微专业培养方案规定的20学分全部课程，且成绩合格，经学院审核后，予以颁发“工业机器人系统集成”微专业证书。
4. 学生如有特殊情况未能在1.5年内修完微专业总学分，可申请课程重修，最长学习时间不超过2年。
6、 学费
微专业收费按照我校相关规定，根据学分收取。
7、 报名及咨询
报名时间：即日起至2026年9月16日，录取名单于2026年9月21日之前在智能制造与控制工程学院网站予以公布。
报名方式：
报名网址：https://www.wenjuan.com/s/ERzIB3R/或微信二维码填表报名，学院审核后，择优确定微专业录取名单，报教务处备案并发布录取信息。
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联系人：李老师、袁老师
咨询邮箱：liqingmei@sspu.edu.cn、ywyuan@sspu.edu.cn（请在邮件标题注明“微专业咨询”）
咨询地点：25号楼C207实验室，29号楼919 智控学院教务办公室
8、 教学计划与课程简介
机器人系统集成微专业课程设置及教学进程计划表
	序号
	课程类别
	课程名称
	学分
	学时
	学时分配
	授课方式
	开课学期
	考核方式

	
	
	
	
	
	理论学时
	实践学时
	
	
	

	1
	理论
	机器人系统集成导论
	2
	32
	28
	4
	线上
	微专业一
	考查

	2
	实践
	机器人操作与编程
	2
	32
	28
	4
	线下
	微专业一
	考查

	3
	理论
	数字化设计与建模
	2
	32
	28
	4
	混合
	微专业二
	考查

	4
	理论
	机器视觉及应用
	2
	32
	28
	4
	线上
	微专业二
	考查

	5
	理论
	机器人系统仿真分析
	2
	32
	28
	4
	混合
	微专业三
	考查

	6
	理论
	电气控制与PLC编程
	2
	32
	28
	4
	混合
	微专业三
	考查

	7
	实践
	机器人设计与控制    
	2
	32
	28
	4
	混合
	微专业三
	考查

	8
	实践
	机器人系统集成综合实践
	2
	32
	28
	4
	混合
	微专业四
	考查

	
	总计
	
	16
	256
	224
	32
	-
	-
	-


机器人系统集成微专业课程简介：
1. 机器人系统集成导论
本课程是机器人系统集成微专业的入门先导课，面向智能制造与系统集成领域，以工业4.0为宏观背景，系统介绍机器人系统集成的技术全景与核心模块。通过“理论讲授+案例分析”教学模式，帮助学生建立从单台机器人到智能产线的完整认知框架，掌握系统集成工程师必备的全局视野与工程思维，为后续各模块课程的深入学习奠定基础。
2. 机器人操作与编程
本课程以行业内主流机器人品牌设备为教学载体，通过理论与实践深度融合，系统讲授机器人的基本结构、操作流程、坐标系设定、I/O通信、程序编写、变量应用、逻辑控制、异常处理等全流程内容。旨在培养学生独立完成设备编程、参数配置、功能调试、基础维护与工艺优化的工程应用能力。通过模拟真实产线中的常见工艺任务，使学生将掌握从任务解读、程序编制到现场调试的完整工作链，从而为后续面向自动化生产线、智能工作单元等大型系统的集成设计、仿真与实施课程，奠定扎实的核心操作技能与工程思维基础。
3. 数字化设计与建模
本课程聚焦机器人集成系统的工作站布局设计、零部件三维建模。完成从需求分析到三维模型输出的完整设计流程，掌握集成系统机械结构设计规范与工程出图标准，为后续仿真分析、电气控制及综合项目实训提供三维数字建模能力基础。
4. 机器视觉及应用
本课程聚焦机器视觉与机器人协同作业的核心需求，讲解相机选型、光源布局、图像处理等关键技术，通过典型工程案例实操，培养学生利用视觉系统引导机器人精准定位、识别分拣与质量检测的系统集成能力，助力实现从单一设备操作到智能化产线集成的技术进阶。
5.机器人系统仿真分析
本课程面向机器人集成系统的结构安全与性能验证需求，系统讲解如何利用数字化仿真软件解决实际工程问题。课程内容涵盖机器人本体及工作站的静力学校核、模态分析、疲劳寿命预估等。重点培养学生掌握多物理场耦合分析的实操技能，让学生能够独立通过仿真手段优化设计方案，具备企业急需的结构仿真工程师素养。
6.电气控制与PLC应用
本课程系统讲授工业机器人电气控制系统设计与PLC编程。内容涵盖电气系统架构设计、主流PLC选型与硬件组态、PLC编程语言、机器人与PLC的I/O通信配置、安全回路设计、HMI界面设计及电气图纸绘制。通过实践完成典型工作站电气方案设计、PLC程序编写与HMI组态，使学生具备独立完成机器人工作站电气控制系统设计与调试的能力。
7. 机器人设计与控制
[bookmark: _GoBack]本课程系统讲授机器人及相关智能装置的机电一体化设计与控制技术。内容涵盖机器人机械结构设计与传动选型、嵌入式控制系统架构搭建、传感器融合技术应用、运动控制算法编程、无线通信配置及整机调试，使学生具备独立完成从零部件选型到整机装配，再到控制系统编程与调试的全流程工程实践能力。
8.机器人系统集成综合实践 
本课程以真实集成项目为载体，全流程模拟机器人系统集成的项目实施过程。课程采用“项目驱动+对标考证”双轨教学模式，为学生取得职业技能等级证书及胜任集成工程师岗位提供支撑。

开课时间：2026年11月~2027年6月
授课安排：初步安排在周五下午、周六或周日，具体时间另行通知
授课方式：线上与线下授课相结合
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